
１） ポイントやアース線など、全て取り外して左の状態
にします。

２） 赤外線センサーの付属部品の取り付け金具を
左の様に付属のネジで固定します。

３） 矢印のネジ位置にセンサーを合わせて付属の
ネジで仮留めします。

付属の円形ゴムを装着し、配線を通してください。

４） チョッパーの角度を合わせます。
軸の切カキを左の①の位置に合わせます。
この位置はディスキャップを付けた時の１番点火
の位置です。キャップを仮に被せて位置を確認
して下さい。
この軸角度の時に、チョッパーがセンサーレンズ
のセンターに来るようにします。（左の②の位置）
合わない場合はチョッパーの角度を変えて、
入れ直して下さい。
微調整はセンサー側で行ってください。

５） チョッパーの角度出しとセンサー固定ネジの
締め付けが終わったら、純正のローターを装着
してディスキャップを閉めれば終了です。
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